® REPUBLIQUE FRANQAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE 

PARIS 



(ll) n° de publication : 

(a n utiliser que pour les 
commandos de reproduction) 

(21) N° d'enregistrement national : 



2 793 870 
99 06406 



© Int CI 7 : F 16 M 13/04, H 04 N 5/225, G 03 B 19/18 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(22) Date de depot : 20.05.99. 
@) Priorite : 



(4§) Date de mise a la disposition du public de la 
demande : 24.1 1 .00 Bulletin 00/47. 

(5§) Liste des documents cites dans le rapport de 
recherche preliminaire : Se reporter a la fin du 
present fascicule 

@) References a d'autres documents nationaux 
a p pa rentes : 



1^ 
00 

CO 
CM 



© Demandeur(s) : SPIANTI DANY— FR. 



@ Inventeur(s) : SPIANTI DANY. 



@) Titulaire(s) : 



@) Mandataire(s) : 



SUPPORT INDIVIDUEL DE CAMERA. 

w<y Ce support individuel (1) de camera (2) comporte 
deux Doiqnees de support (21), allongees et d'axe central 
(22), montees de maniere a pouvoir piyoter Jjbrement . sur 
des demi-axes respectifs (1 4) lies a la platine de fixation (6) 
par I'intermediaire d'un cadre et alignes sur un axe commun 
(XX les axes (22) des poignees (21) etantsensiblement or- 
hoabnaux audit axe commun (XX); au moms une molette 
15? de manoeuvre est solidaire d'au moins un des demi- 
axes (14) et accessible a un doigt d'un operateur qui tient 
\es Doignees, afin de permettre le controle de la position an- 
gulaire de I'axe commun (XX), et done de la camera. 





BNSDOCID <FH 2793870A1_I_> 



♦ 



1 * 

2793870 



Support individuel de camera 

La presente invention concerne un support individuel de camera, 
c'est-a-dire permettant a un operateur unique de porter une camera et d'en 
5 dinger les mouvements. 

On connait par le document FR 2 611 855 au nqm de l'inventeur un 
support de camera comportant un harnais destine a un operateur et des bras 
mobiles equilibres destines an montage de la camera par l'intermediaire 
hotamment d'une platine de fixation. / - 

10 Ce dispositif a doime .parfaitement. satisfaction pour les cameras 

relativement lourdes pour lesquelles . f iletait consu. L'apparition sur le 
marche de nouvelles generations de cameras legeres et equipees d T uh ecran 
de controle a cristaux liquides pu pouvant Tetre rend Tequipement precedent 
disproportion^. / ; ; 

15 Par ailleurs, ; on commit dans le. commerce, par exemple sous la 

marque "Handyman", un -support ^comportant une piatine de fixation, une 
poignee unique, un chassis et une Totule pennettant les mouvements de 
camera, et des moyens d'equilibrage. 4 e J a camera constitues par un 
contrepoids; L'ensemble est encombrant et peu maniable, et il est difficile 

20 d'effectuer un mouvernent ^ donne sans , affecter en meme teirips les autres 
degres de liberte. ^ , K , 

Le but de ['invention est ^dg proposer m nouyeau support de camera 
particulierement con<ju ; pour;,ces 7 nouvelles cameras, qui soit simple de 
fabrication et d'utilisatioi^ et permette une meilleure decomposition des 

25 mouvements. 

L'invention atteint sen but grace a support individuel de camera 
comportant une piatine de .fixation pour camera, au moins une poignee liee 
a la ? piatine par un chassis et au moins une articulation, et des moyens 
d'equilibrage de la camera^ caracterisd en ce qu'il comporte deux poignees 

30 de support, allongees sur un axe central, montees de maniere a pouvoir 
pivo^er librement sur des demi-axes respectifs lies a la piatine de fixation 
par Fintermediaire d'un cadre et alignes , sur un axe commun, les axes 
centraux des poignees etant sensiblement orthogonaux audit axe commun, 
et en ce qu'au moins une molette de manoeuvre est solidaire d'au moins un 

35 des demi-axes et accessible a un doigt, par exemple le pouce, d'un operateur 




qui tient les poignees, afin de permettre ^c 0It trole de la position angulaire 
de raxe commun et done de la camera. Les poignees sont agencees de 
maniere a permettre a ia main de Voperateur de pivoter sur leur axe central, 
soit par glissement, soit en montant les poignees librement pivotantes 
5 autour de leur axe central, par 1'mtermediaire dune piece de montage qui 
pivote elle-meme sur son demi-axe respectif. Les poignees ^*f°*™ 
de maniere a etre naturellement tenues par les deux mams de loperateur, 
dans leur ecartement nature!, p^exemple entre 20 et .90 cjn, et de 
preference entre 30 et 80 cm. II eti tesulte une bonne repartition, des forces 
10 deployees par loperateur: Le cdhtrole du^angage est assure par les deux 
" po^bs dorit moi^ement per^et^diminuef les deviations ^gulaires 
DufcOt W les pbignM sm^c^^^^^^^^ 
orfhogo^^ P our P eu ^' elleS V ™ 

ete toumees d'un angle different autour dudit axe communities ; ce 
15 paraile^e^cifif^ia pe^ti^^defaut dWzontahte de lensemb e 
' du support Le'Tnbuv^meht/ de rotanon ^orizontale (panoramique) de la 
camef esf asM frr rav&cee-6u^e recul d'un ou des deux bras de 
roperateur; Dansce mouvemeW^ar^mem des bras donne une precision 
Js appreciable due a raugfrie^atioW des bras de levier, Les mouvements 
20 de iriontee et de descente peuvetn 'Wto* par la flexion des a>«mt-bras^i 
restent parallel. De meme, on pent faire des mouvements de translation 
d'un cdte a lautie; bu urie &mbmaison'de ceS mouvements. 

Selon un^ caracteristique'tre^ avantageuse le cadre ^ 

relie la platirie aux demises esreotoe de mamere que la position du 
25 centre de gravite de .'ensemble du support et de la camera puisse etre 
XSe pouTse trouver sur oa ^slnage de Taxe commun. Plus le centre 
de gravite coincide avec ledit *xe cbmmu* plus la position d'equilibre de la 
camera est indifferente, et he depend que du mouvement que lui a donne 
Voperateur, ce mouvement (par exemple obtenu par le pouce de 1 operateur 
30 sur la molette de mancuvre) etant aise puisqu'il se fait pratiquement sans 

resistance due a la gravite. 

Xvantageusement, le cadre forme entre les derm-axes un trapeze 
pendulaire, ce qui permet dy placer la camera sans contrepoids de maniere 
I obtenir la caracteristique avantageuse evoquee ci-dessus. Dans une telle 
35 configuration, le centre de gravite de 1'ensemble support et camera est done 
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situe au sein du corps de camera, et Tabsence de contrepoids supplemental 
d'une part allege Tensemble et d'autre part fait qu'on peut disposer la camera 
au r as du sol sans etre gene. 

Un exemple de realisation pour lequel la camera joue ainsi elle- 
5 meme le role d'equilibrage par rapport aux poignees est obtenu en realisant 
le cadre par une barre fixeei de maniere reglable a deux tiges fix6es de 
maniere reglable a Taxe commun. De preference, la barre porte un 
coulisseau sur lequel est montee la platine de fixation. Avantageusement, 
ledit coulisseau porte uiie glissiere orfliogonale a la barre, laquelle glissiere 
10 suppoite de maniere : coulissante la platine de fixation grace a un autre 

COulisSeaU. ' ' " r - '-''g-i - v ■ 

Le support de Tinvention;. compact, est pratiquement insensible aux 
rafales de vent. ^ ?v : ^. ; 

Une sangle, eVentiiellement el&stique, reliant les : poignees peut etre 
15 prevue pour garder le support etia) camera sur soi sans Taide des mains, ou 
meme alleger le poids supporte par les mains lors de la prise de vue. 

D ' autres caracteristiques et avantages de la presente invention 
ressortiront de la description ; ci-apres d'exemples de .realisation de 
Tinvention ilhistres dans les dessins annexes sur lesquels : , 
20 - la figure I est Une vue en perspective d'un mode prefere de 

realisation du support de Tinvention, ^ 

- La figure 2 inontre? en coupe le detail de realisation du 
montage deS poignees sur Jcs axes du support, 

- Lia figure 3 mdntre en perspective un schema simplifie du 
25 support de Tinvention, et de ses multiples degres de liberte, 

- Les figures 4' a 6 montxent en perspective analogue des 
variantes de realisation du support de Tinvention. 
Le support T de Tinvention est destine a supporter une camera 2, telle 
que celle representee sur lai figure 1; comportant notamment un viseur 3, un 
30 objectif 4 et un ecran de controle 5. La camera est fixee de maniere 
amovible sur une platinfe de fixation 6, comme connu en soi. La platine 6 
est montee sur un coulisseau 7 chevauchant une glissiere 8 sur laquelle il 
peut coulisser et etre maihtenu en position choisie par des elements d'arret 
non representes tels que des vis. Sous la glissiere 8 est fixe, eventuellement 
35 avec coulissement possible le long de la glissiere 8, un second coulisseau 9 
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susceptible de coulisser sur une barre 10 dispose perpendiculairement a la 
glissiere 8 ; le coulisseau 9 peut etre realise par exemple sous forme dune 
machoire de serrage, et peut etre debloque et bloque en position par 
exemple a l'aide d'une vis. Le coulisseau 9 est bloque en rotation par rapport 
5 a la barre 10, par un clavetage, ou par complementarite de formes non 
tournantes, ou par un moyen analogue, L'assiette de la camera peut etre 
ajustee enreglantla position du coulisseau 7 et/ou celle du coulisseau 9 sur 

• la~ glissiere 8. - : s : o 

Pour former le cadre suspend* ? en trapeze aux demi -axes, la barre 10 
10 est montee a ses extremttes dans deux embouts 11 perces d'un trou leur 
permettant d'etre traverses par des tiges 12, sur lesquelles ils sont bloques 
par des vis nbii repre S entee S , 4emaniefe que la barre 10 soit perpendiculaire 
aux tiges 12. Celles-ci passent aussi dans des trous 13. (cf. figure 2) 

traversant a^ 14 S ° nt \f 

15 un axe comrriun XX: Chacun porte W roue cylindrique ou molette de 
manoeuvre 15, bloquee leur per^erie, et ; est prolong* exteneurement 
par un tefon axial 16, sur tequel ;est^nte,par desroulements abiUes 17, un 
embout toumant 18: L'embout toumant 18 est fixe sur le dos d'un etner 19 
entre les deux bras' 20 duquel ? est montee une poignee cylindrique 21 en 
20 rotation libre autour de sonmxe 22, Sur le bras superieur 20 de Vetner peut 
etre prevue une fixationi i 23, pour T ^tacher l'extremite d'une sangle de 
mairitien. La taille de la molette^lS Qt son emplacement par rapport a la 
poignee toumante 21 sont d^iies de maniere qu'il sort possible a 
Toperateuf quitient lapoignee 21 dans sa^main de manceuvrer la molette 15 
25 •avecle'p6uc€o'u v u»^utre;doigt.<;o:;n'-.-.-nr! : 

Dans une variante de realisauon non representee, la poi^ 
montee pivotante autour de son axe central - 22, inais simplement prevue 
pour que la main de l'operateur puisse ; glisser autour de la poignee. La 
poignee dans ce cas peut etre directement montee sur l'embout toumant a la 
30 place de l'etrier 19, devenu inutile. 

La figure 3 montre par des fleches les possibles multiples de 
rotation et de translation obtenues par le support conforme a la figure 1. 

La figure 4 montre un mode de realisation primitif de l'mvention 
dans lequel le cadre 10-12 a ete remplace par une simple barre 10' disposee 
35 dans l'axe XX des demi-axes 14 et des molettes 15, voire confondue avec 
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lesdits demi-axes 14. La platine de fixation de la camera est fixee sur une 
glissiere 8 analogue a celle du mode de realisation precedent. Un 
contrepoids 25 reglable en hauteur, attache a une tige sous la glissiere 8 et 
pouvant coulisser le long de celle-ci, constitue un moyen specifique 
5 d'equilibrage du poids'de la camera 2. 

Le mode de realisation de la figure 5 differe de celui de la figure 4 en 
ce que la barre 10' a ete remplacee par un cadre rectangulaire generalement 
horizontal 26 entre deux grands cotes duquel est fixee la glissiere 8 portant 
en haut la platine 6 fet en bas le contrepoids 25. Le contrepoids n'est pas 

10 necessairement rbnd, -inais 4 pefut wetre .parallepipedique ; il peut 
avantageusement etre ciispdSS 'de > maniere que son centre; de gravite soit 
excentre par rapport a ! la Qge^^ modifier 
l'assiette de la camera en modifi^at Forientatiori du contrepoids. On peut 
supprimer le cbritrepoids 25 en surbaissant la glissiere S comme indique en 

15 traits pointilles en 8'; La glissiere 8 coulisse le long des grands cotes du 
cadre 26. La translation danis i^ orthogenale est obtenue en 

montant les petits cotes du cadre 26 en coulissement dans les demi-axes 14. 

Dans le mode de realisation-de la figure 6; on montre le montage de 
la glissiere 8 en f otation ; sitf son aSe 27 ce qui introduit un degre de liberty 

20 supplemental, montage qui peut etre realise sur la figure 5. Le contrepoids 
25 a ete remplace par dSux contrepoids d'equilibrage 28 en forme de 
balancier. ' : ' } - ; r • - ; -*; • ;;= . : . 
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REVINDICATIONS 

Support individuel (1) de ; camera (2) comportant une platine de 
fixation (6) pour camera, au moins une poignee liee a la platine par 
un chassis et au moins une 1 . articulation, et des moyens d'equilibrage 
(10, 12 ; 25 ; 28) de la camera (2) n caracterise en ce qu'il comporte 
deux poignees -de*-. support 1 (21 ^.allongees et d'axe central (22), 
nfbntees de maniere a pouyoir. piypter librement sur des demi-axes 
respectifs (14) lies a la platine de fixation (6) par l'mtermediaire d'un 
eadreVet alignes sur un axe commun (XX), les axes (22) des poignees 
efant- scnsitilcinentiPffl^pgOMUXapudit axe commun (XX), et en 
ce qu'au moins une moiety t(il5ivde ; manoeuvre est sohdaire d'au 
moins tin des demi-axes^i^ etraccessible a un doigt d'un operateur 
qui tient leg poignees, cafin -de pecmettre ,le contrple de la position 
angulaire de 1' axe cornmun;(XX) ; done de la camera. 

Support selon la reveridicatipji ;!, ^caracterise en ce que les poignees 
(21) sont montees libremejritipiyQtantes f autour de leur axe (22). 

Support selon l'un&< quelcpnque^ des revendications 1 ou 2, 
caracterise en ce que les poignees (21) sont distantes de l'ecartement 
naturel des bras d un operateur, soit environ de 30 cm a 80 cm. 

Support selon 1'une quelconque des revendications 1 a 3, caracterise 
en ce que le cadre est conforme de maniere que la position du centre 
de gravite de l'ensemble du support et de la camera puisse etre 
ajustee pour se trouver sur ou au voisinage de l'axe commun (XX). 

Support selon l'une quelconque des revendications 1 a 4, caracterise 
en ce que le cadre est en forme de trapeze pendulaire. 

Support selon la revendication 5, caracterise en ce que le cadre est 
forme d'une barre fixee (10) de maniere reglable a deux tiges (12) 
fixees de maniere reglable aux demi-axes (14). 
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7. Support selon la revendication 6, caracterise en ce que la barre (10) 
porte un coulisseau (9) sur lequel est montee la platirie de fixation 

(6). " : 

8. Support selon la revendication 7, caracterise en ce que ledit 
coulisseau- (9) porte une glissiere (8) oithogonale a la barre (10), 
laquelle glissiere T(0 supporte de maniere coulissante la platine (6) de 
fixation grace a un autre coufisseau (7). 
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